Elektro-Schlepper 20-6,0t

TOYOTA

TrmpcC o
S -Serie
4CBTY-CBTY
R -Serie
4CBT-CBT

TOYOTA

MATERIAL HANDLING

www.toyota-forklifts.eu stronger together



Elektro-Schlepper 2,0 - 4,0 t, Fahrerstand

Technische Daten 4CBTY2 4ACBTYk4
1.1 Hersteller Toyota Toyota
< |12 [T 4CBTY2 4CBTYk4
% 1.3 | Antrieb Elektro, Diesel, Benzin, Treibgas Elektro Elektro
Fé’ 1.4 | Bedienung Hand, Geh, Stand, Sitz, Kommissionierer Fahrerstand Fahrerstand
E, 1.5 | Anhangelast Q kg 2000 4000
1.7 | Zugkraft F N | 500 1000
1.9 | Radstand y mm | 1140 1140
£ 2.1 | Eigengewicht inkl. Batterie kg |[620 730
q§’ 2.2 | Achslast mit Last vorn/hinten kg [— —
© 123 |Achslast ohne Last vorn/hinten kg |220/400 270/460
341 Reifentyp - Luft (P), Superelastik (SE), Bandage (R) P P
3.2 | Reifengrofe vorn 3.50-5-6PR 3.50-5-6PR
g 3.3 | ReifengroRe hinten 4.00-8-6PR 4.00-8-6PR
2 |35 | Rader, Anzahl vorn/hinten (x = angetrieben) 1/2x 1/2x
3.6 | Spurweite vorn b, | mm |— —
3.7 | Spurweite hinten b, [ mm |685 685
4.8 | Sitzhohe h, | mm |200 200
s 4.12 | Kupplungshdhe h, | mm |305 305
2 | 417 | Uberhang I mm | 215 215
g [419 |Gesamtiange |, | mm | 1645 1645
E |421 | Gesamtbreite b, mm | 800 800
< |432 |Bodenfreiheit Mitte Radstand m, [ mm |80 80
4.35 | Wenderadius W | mm |1600 1600
o 5.1 | Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h |9 9/13 82/13
g § (56 | Max. Zugkraft mitiohne Last N |2000 4000
2 5|58 |Max. Steigfahigkeit mitiohne Last % |5"/14 7214
- 5.10 | Betriebsbremse Hydraulisch Hydraulisch
2 6.1 Fahrmotor, Leistung bei S2 60 min kW 12,3 2,3
§ 6.4 | Batteriespannung, Nennkapazitdt K, VIAh | 48/129 48/220
< |65 |Batteriegewicht kg | 260 370
é @ |81 | Artder Fahrsteuerung Transistor stufenlos Transistor stufenlos
32|84 Schalldruckpegel nach EN 12 053, Fahrerohr dB(A)
U mit 2 t Last Leistung und Abmessungen der Geréate sind nominal und unterliegen Toleranzen.
2 mit 4 Last Toyota behalt sich das Recht vor, Produktédnderungen ohne vorherige Ankiindigung

vorzunehmen.



TOYOTA

Zugkrifte TrnmrcC o

Modell 4CBTY2 | 4CBTYk4 4CBTY2 | 4CBTYk4
Bodenbelag trocken asphaltiert/betoniert 3 Minuten Belastung 60 Minuten Belastung
Ebene Strecke t 2,0 4,0 2,0 4,0
Grad-Steigung, 1 ° t 1,6 3,7 0,9 2,0
Grad-Steigung, 2 ° t 1,2 3,0 04 1,2
Grad-Steigung, 3 © t 1,0 2,5 0,1 0,7
Grad-Steigung, 4 ° t 0,8 21 — 0,4
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Elektro-Schlepper 2,0 - 4,0 t, Fahrersitz

Technische Daten 4CBT2 4CBT3 4CBTk4
1.1 Hersteller Toyota Toyota Toyota
- |12 [Ty 4CBT2 4CBT3 4CBTk4
% 1.3 | Antrieb Elektro, Diesel, Benzin, Treibgas Elektro Elektro Elektro
E’ 14 Bedienung Hand, Geh, Stand, Sitz, Kommissionierer Fahrersitz Fahrersitz Fahrersitz
E, 1.5 | Anhangelast Q kg |2000 3000 4000
1.7 | Zugkraft F N | 500 750 1000
1.9 | Radstand y mm | 1140 1140 1140
= |21 |Eigengewicht inkl. Batterie kg |620 620 730
§ 2.2 | Achslast mit Last vorn/hinten kg |— — —
3 2.3 | Achslast ohne Last vorn/hinten kg [220/400 220/400 270/460
3.1 |Reifentyp - Luft (P), Superelastik (SE), Bandage (R) P P P
3.2 | Reifengrofe vorn 3.50-5-6PR 3.50-5-6PR 3.50-5-6PR
‘c_g 3.3 | ReifengroRe hinten 4.00-8-6PR 4.00-8-6PR 4.00-8-6PR
2 |35 | Rader, Anzahl vorn/hinten (x = angetrieben) 1/2x 1/2x 1/2x
3.6 | Spurweite vorn b, | mm |— — —
3.7 | Spurweite hinten b, | mm |685 685 685
4.8 | Sitzhohe h, | mm |860 860 860
s 4.12 | Kupplungshéhe h, [ mm |305 305 305
2 | 417 | Uberhang I mm |215 215 215
g 419 | Gesamtlange I, mm | 1645 1645 1645
£ [421 | Gesamtbreite b, mm | 800 800 800
< |4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m, | mm |80 80 80
4.35 | Wenderadius W_ | mm | 1600 1600 1600
o 5.1 | Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h |9 1/13 92113 8913
g’ § |56 | Max. Zugkraft mitiohne Last N 12000 3000 4000
.'g S |58 | Max. Steigfahigkeit mitiohne Last % |5"14 7214 8314
- 5.10 | Betriebsbremse Hydraulisch Hydraulisch Hydraulisch
< 6.1 Fahrmotor, Leistung bei S2 60 min kW {23 2,3 2,3
'.E 6.4 | Batteriespannung, Nennkapazitét K, V/Ah | 48/129 48/129 48/220
< |65 |Batteriegewicht kg |260 260 370
é @ (8.1 Art der Fahrsteuerung Transistor stufenlos | Transistor stufenlos | Transistor stufenlos
S (84 | Schalldruckpegel nach EN 12 053, Fahrerohr dB(A)
'mit 2 t Last Leistung und Abmessungen der Gerate sind nominal und unterliegen Toleranzen.
2 mit 3 t Last Toyota behalt sich das Recht vor, Produktdnderungen ohne vorherige Ankiindigung

9 mit 4 t Last

vorzunehmen.




TOYOTA

Zugkrafte TrkrC O

Modell 4CBT2 4CBT3 4CBTk4 4CBT2 ‘ 4CBT3 ‘ 4CBTk4
Bodenbelag trocken asphaltiert/betoniert 3 Minuten Belastung 60 Minuten Belastung

Ebene Strecke t 2,0 30 4,0 2,0 3,0 4,0
Grad-Steigung, 1 ° t 1,6 2,7 3,7 0,9 1,4 2,0
Grad-Steigung, 2 ° t 1,2 21 3,0 04 0,8 1,2
Grad-Steigung, 3 ° t 1,0 1,7 2,5 0,1 04 0,7
Grad-Steigung, 4 ° t 0,8 1,4 21 — 0,2 0,4
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Elektro-Schlepper 2,0 - 4,0 t, Fahrerstand und Fahrersitz

Technische Daten CBTY4 CBT4 CBT6
1.1 Hersteller Toyota Toyota Toyota
< |12 |Typ CBTY4 CBT4 CBT6
% 1.3 | Antrieb Elektro, Diesel, Benzin, Treibgas Elektro Elektro Elektro
§ 14 Bedienung Hand, Geh, Stand, Sitz, Kommissionierer Fahrerstand Fahrersitz Fahrersitz
E, 1.5 | Anhangelast Q kg | 4000 4000 6000
1.7 | Zugkraft F N 980 980 1470
1.9 | Radstand y mm | 1140 1360 1360
= |21 |Eigengewicht inkl. Batterie kg |915 970 1035
§ 2.2 | Achslast mit Last vorn/hinten kg |— — —
L) 2.3 | Achslast ohne Last vorn/hinten kg |290/685 330/650 360/695
3.1 |Reifentyp - Luft (P), Superelastik (SE), Bandage (R) P P P
3.2 | Reifengrofe vorn 3.50-5-6PR 3.50-5-6PR 3.50-5-6PR
‘-_g 3.3 | ReifengroRe hinten 4.00-8-6PR 4.00-8-6PR 4.00-8-6PR
2 |35 | Rader, Anzahl vorn/hinten (x = angetrieben) 2/2x 2/2x 2/2x
3.6 | Spurweite vorn b, | mm |260 260 260
3.7 | Spurweite hinten b, [ mm |805 805 805
4.8 | Sitzhohe h, | mm |200 860 860
s 4.12 | Kupplungshéhe h, [ mm |305 305 305
2 | 417 | Uberhang I mm | 240 360 360
g 419 | Gesamtlange I, mm | 1755 2020 2020
£ [421 | Gesamtbreite b, mm | 965 965 965
< |4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m, | mm |75 80 80
4.35 | Wenderadius W_ | mm | 1600 1775 1775
o 5.1 | Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h [ 9Y/13,5 9/13,5 132/18
g’ § |56 | Max. Zugkraft mitiohne Last N 13920 3920 4410
.'g S |58 | Max. Steigfahigkeit mitiohne Last % |6"/36 6 /36 32/32
- 5.10 | Betriebsbremse Hydraulisch Hydraulisch Hydraulisch
< 6.1 Fahrmotor, Leistung bei S2 60 min kW [2,6 2,6 4,9
'.E. 6.4 | Batteriespannung, Nennkapazitét K, V/Ah | 48/160 48/240 48/240
< |65 |Batteriegewicht kg [290 450 450
é @ (8.1 Art der Fahrsteuerung Transistor stufenlos | Transistor stufenlos | Transistor stufenlos
2284 Schalldruckpegel nach EN 12 053, Fahrerohr dB(A) | 71 7 69
'mit 2 t Last Leistung und Abmessungen der Gerate sind nominal und unterliegen Toleranzen.
2 mit 3 t Last Toyota behalt sich das Recht vor, Produktdnderungen ohne vorherige Ankiindigung

vorzunehmen.




TOYOTA

Zugkrafte TrkrC O

Modell cBTY4 | cBT4 | CBTS cBTY4 | cBT4 | CBTG
Bodenbelag trocken asphaltiert/betoniert 3 Minuten Belastung 60 Minuten Belastung

Ebene Strecke t 20(7) 20(7) 60 (7) 40(7) 40(7) 60(7)
Grad-Steigung, 1° t 34 (4) 34 (4) 38(4) 19(7) 19(7) 30(7)
Grad-Steigung, 2 ° t 27 4) 2.7 (4 30 (4) 10(7) 10(7) 18(7)
Grad-Steigung, 3 ° t 22(4) 2.2 (4 24(4) 05(7) 05(7) 11(7)
Grad-Steigung, 4 ° t 17(4) 17 4) 20(4) 02(7) 02(7) 06(7)

() zeigt Geschwindigkeit in km/h
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Standard-Ausstattung:

* OPS (Optimaler Personen-Schutz)

* Luftbereifung (P)

* Kupplung hinten

» Scheinwerfer

 Batterieentladeanzeige

* Betriebsstundenzahler

« Seitlicher Batteriewechsel (nur Standard bei CBTY4)

* Ablagefach
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TOYOTA und BT sind Marken von TOYOTA MATERIAL HANDLING EUROPE.



