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Vierwege-Schubmaststapler

Technische Daten FRE270
1.1 Hersteller BT
12 [Typ FRE270
S |13 | Antrieb Elektrisch
é 1.4 | Bedienung Sitz
E 1.5 | Tragfahigkeit/Last Q kg 2700
£ |16 |Lastschwerpunkt ® mm | 400 "/6002
1.8 Lastabstand X mm | 450
1.9 | Radstand y mm | 1514
o |21 Eigengewicht inkl. Batterie kg [4520%
S (23 Achslast Gabel zuriick ohne Last, Antriebsrad/Radarmrader kg 3323/1351
g: 24 | Achslast Gabel vor mit Last, Antriebsrad/Radarmrader kg 1366/6016
2.5 | Achslast Gabel zuriick mit Last, Antriebsrad/Radarmrader kg 3360/4020
31 Bereifung Polyurethan
3.2 | ReifengroBe vorn (Lastseite), Lastrad/schwenkbare Stiitzrader 350x108 / 300x50 (2)
g 3.3 | ReifengroRe hinten (Chassisseite), Antriebsrad/schwenkbare Stiitzrader 350x128 / 230x65 (2)
2 [35 |Rader, Anzahl vorn/hinten (x=angetrieben) 212 (1x)
3.6 | Spurweite vorn (Lastseite) b, mm | 1560
3.7 | Spurweite hinten (Chassisseite) b, mm  [825
41 Neigung Gabel vor/zuriick o/f | Grad |6/3
42 Hohe Hubgeriist eingefahren h, mm | 2950
4.3 | Freihub h, mm | 2087
44 |Hub h, mm | 6255
Hubhéhe h,, mm | 6300
4.5 | Hohe Hubgeriist ausgefahren h, mm [ 7120
4.7 | Hohe Schutzdach (Kabine) hy mm | 2260
4.8 | Sitzhohe h, mm | 1160
410 | Hohe Radarme h, mm | 480
8 |4.15 | Gabelhhe abgesenkt h, | mm |45
5 (419 |Gesamtlange L[ mmo | 2160*
é 4.20 | Lange einschl. Gabelriicken I, mm | 1460
= |421 |Gesamtbreite b, mm | 1710
4.22 | Gabelzinkenmale slell mm | 45/100"/1150, 45/125%/1150
4.25 | MaR (iber Gabel (Gabelstellung min./max.) b, mm | 540/2220", 400/960%
4.26 | Breite zwischen Radarmen b, mm | 1295
4.28 | Vorschub l, mm | 700
4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m, mm | 130
4.33 | Arbeitsgangbreite bei Palette 1000 x 1200 quer ** A, mm | 2860
4.34 | Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 langs ** A, mm | 3060
4.35 | Wenderadius W, mm | 1988
4.37 | Léange Uber Radarme I, mm_ | 1960
5.1 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h |8,0/8,0
@ |52 |Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s | 0,25/0,44
_*3 5.3 | Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s | 0,33/0,38
3 [58 [Max. Steigfahigkeit mit/ohne Last ¥ % 712
5.10 | Betriebshremse Elektrisch
6.1 Fahrmotor/ED ( S2 60°) kW |75
. |62 Hubmotor/ ED ( S3 15%) kw14
é 6.4 Batteriespannung, Nennkapazitat VIAh | 48/750
6.5 Batteriegewicht kg 1150
6.6 Energieverbrauch nach VDI Zyklus kWh/h
@ @ |81 |Artder Fahrsteuerung Transistor, stufenlos
32 |84 Schalldruckpegel nach EN 12 053 (am Fahrerohr) dB(A) |72
" Typ "a” Zinkenverstellgerét (Verstellbereich 540 - 2220 mm) Alle Daten basieren auf Daten dieser Tabelle. Andere Konfigurationen kénnen
2) Typ "b” Zinkenverstellgerat (Verstelloereich 400 - 960 mm) andere Werte ergeben. Leistung und Abmessungen der Gerate sind nominal
9 Triplex Hubgeriist mit 6300 mm Hubhdhe und unterliegen Toleranzen. BT Products AB behalt sich das Recht vor, Pro-

i . duktéanderungen ohne vorherige Ankiindigung vorzunehmen.
4 Geman Betriebsstandard gemessen 9 9 9ung

5 Fir nahere Informationen wenden Sie sich bitte an
Ihren zustandigen Vertriebspartner

*) Abhéngig von der Gabellange

**) Arbeitsgangbreite gem. VDI 2198



Abmessungen des Hubgeriistes

BT reflex

"a” Zinkenverstellgerat auRerhalb der Radarme

"b” Zinkenverstellgerat zwischen den Radarme

FRE270 Duplex HiLo Triplex HiLo
Hubhohe h, | mm | 4150 4500 4800 5400 5700 6300 6700 7000 7500 8000
Hub h, | mm | 4105 4455 4755 5355 5655 6255 6655 6955 7455 7955
© | Hohe Hubgerist eingefahren h, mm 2920 3100 2450 2650 2750 2950 3180 3280 3550 3710
E Freihub h, | mm | 2050 2230 1587 1787 1887 2087 2320 2420 2687 2853
L | Hohe Hubgeriist ausgefahren h, | mm | 4980 5330 5620 6220 6520 7120 7520 7820 8330 8820
Typ Zinkenverstellgerat Lastschwerpunkt Resttragfahigkeit Hubhdhe
mm 400 600 kg h,, mm
Zinkenverstellgerat 540—2220 ("a”) mm X 2700 5700
mm X 2200 8000
e mm X 2250 5400
i mm X 1700 8000
Y- | Zinkenverstellgerat 400—960 ("b”) mm X 2700 6300
mm X 2200 8000
mm X 2700 4500
mm X 1700 8000
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Gerateeigenschaften:

* Vierwege-Stapler mit AC-Technik

* Vierpunkt-Auflage fur maximale Stabilitat

* Freisichthubgerust: Duplex und Triplex mit Gabelneigung
* Hydraulisches Zinkenverstellgerat als Standard

* Ergonomischer Arbeitsplatz mit Frontsitz Position

* Alle hydraulischen Funktionen durch Minihebel steuerbar
» 360°-Lenkung fir maximale Wendigkeit
 Fahrtrichtungsanzeige

» Automatische Parkbremse

» Batterie auf Rollenbett fiir einfachen horizontalen Batteriewechsel
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