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Die Gelenkteleskoparbeitsbuhne ist mit

einem tiefen Schwerpunkt ausgelegt,

der ausgezeichnete Leistungsmerkmale
gewahrleistet. Die Konstruktionsweise
ermaoglicht ein Hochstmal? an Einsatzflexibilitat
und erlaubt auch negative Positionierungen
fur Arbeitsbereiche unterhalb der Standflache.
Die Maschine verfugt Uber einen sparsamen
Dieselmotor und einen achsintegrierten
Allradantrieb, der fur optimalen Grip im
Gelande sorgt.

Der Transportmodus fur das Einklappen des
Auslegers ermdglicht zudem den Versand der
Maschine im Container.

@ TRANSPORT MODE
STANDARD AUSRUSTUNG LEISTUNGEN MOTOR
Proportionalsteuerung Vordere Pendelachse fUr héhere Stabilitat - Motor Stufe V (Stufe IlIA auf Anfrage)
Lenkung Uber Joystickwippe auf allen Untergrunden - Automatische Storabschaltung des Motors
Rundumleuchte + 4 Lenkrader + Motor-Rucklaufsperre
Hupe + Allradantrieb + Motor mit Wiederanlaufschutz
Betriebsstundenzahler - Allradantrieb mit formschlussiger + Hydraulikolkuhler
Satz fur Extrembedingungen KraftUbertragung
Notstromversorgung mit 12 V DC + Drehbereich 360° (endlos)
ARBEITSKORB SICHERHEIT
Selbstnivellierender Arbeitskorb Fahrantrieb-Aktivierungssystem
Drehbarer Arbeitskorb +/-90 °© . Plattform-Lasterfassungssystem
Steckdose am Arbeitskorb . Borddiagnose

Neigungskontrolle mit Warnmeldung
Einklemmschutz
Notabsenkung
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DAB28RT LASTDIAGRAMM

%g 28,10m
Max. Arbeitshohe 28,10 m %
Max. Héhe Arbeitskorb 26,70 m ;2
Gelenkpunkt 9,14 m ;3
Max. Reichweite 19,40 m f
Negative Héhe 9,14 m 1573
Negative Reichweite 6,61 m E
Max. Tragkraft 250 kg B
Max. Personenzahl 2 lé
Max. Steigfahigkeit (eingefahren) 45% 3
Max. Neigung X-5°/Y-5° g
Max. Windgeschwindigkeit 12,5m/s 3
Wenderadius (au3en) 3,22m 2)
Wenderadius (innen) 1,87 m %
Drehbereich Oberwagen (endlos) 360° :é
JIB-Typ Regular 3
JIB-Linge 420 m m 32012345678 91011121314151617181920212223
Breite Arbeitskorb 091 m
Lange Arbeitskorb 2,44 m @ Lange Arbeitsbiihne 11,83 m
Drehung Arbeitskorb 180° Lange Arbeitsbiihne (gedreht Arbeitskorb) 12,03 m
Gesamtgewicht 18.400 kg @ Breite Arbeitsbiihne (inkl. Rider) 2,50 m
Breite Arbeitsbihne (Transport) 233 m

Geschwindigkeit (eingefahren) 6,0km/h

(@ Héhe Arbeitsbiihne 2,89m
Geschwindigkeit (ausgefahren) 1,7km/h Hohe Arbeitsbiihne (Transport) 289m
Reifen 385/45-31 e Radstand 280m
Motor Deutz TD2.9 L4/55.4kW Seitlicher Uberhang 1,61Tm
Tankinhalt 1351 @ Bodenfreiheit 041 m
Hydraulikdltank 1651
Notstromversorgung 12V
Antrieb Hydrostatisch
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NORMENVERWEIS: EN 280, ANSI/SAIA A92.20
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Die in dieser Broschire enthaltenen Daten dienen zur Information und
kdnnen ohne Vorankundigung geandert werden.




