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EAB24RT

Die Arbeitsbthne ist mit einem integrierten
Batteriesatz mit hoher Kapazitat ausgestattet und
aufgrund des gerauscharmen, emissionsfreien
Betriebs die ideale Losung fur alle Arbeiten in
Innenraumen.

Die Konstruktionsweise mit tiefem Schwerpunkt
erlaubt auch negative Positionierungen fur
Arbeitsbereiche unterhalb der Standflache.

Ein Allradantrieb gewahrt mehr Stabilitat auf allen
Untergranden.

Der Transportmodus fur das Einklappen des
Auslegers ermoglicht zudem den Versand der
Maschine im Container.

@ TRANSPORT MODE
STANDARD AUSRUSTUNG LEISTUNGEN ARBEITSKORB
Proportionalsteuerung Vordere Pendelachse fUr héhere Stabilitat . Selbstnivellierender Arbeitskorb
Lenkung Uber Joystickwippe auf allen Untergrunden . Drehbarer Arbeitskorb +/-90 °©
Rundumleuchte + 4 Lenkrader . Steckdose am Arbeitskorb
Hupe + Allradantrieb
Betriebsstundenzahler - Allradantrieb mit formschlussiger
Satz fur Extrembedingungen KraftUbertragung
Notstromversorgung mit 12 V DC + Drehbereich 360° (endlos)
SICHERHEIT BATTERIE
Fahrantrieb-Aktivierungssystem Lithium-Batterie - wartungsfrei
Plattform-Lasterfassungssystem . Batteriekapazitat: 80V/420Ah
Borddiagnose . Ladegerat: -
Neigungskontrolle mit Warnmeldung . Einphasig und dreiphasig 380 V & 220 V
Einklemmschutz . Ladezeit von 0 auf 100 % (h)*: 5,5
Notabsenkung
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Max. Arbeitshéhe 24,30 m gg

Max. Hohe Arbeitskorb 22,30m ;31

Gelenkpunkt 9,14 m ?

Max. Reichweite 1710m %g

Negative Héhe 4,03 m 15

Negative Reichweite 9,14 m 12

Max. Tragkraft 300 kg 1‘31

Max. Personenzahl 2 ﬁ

Max. Steigfahigkeit (eingefahren) 45% W(9)

Max. Neigung X-5°/Y-5° s

Max. Windgeschwindigkeit 12,5m/s 2

Wenderadius (au3en) 3,22m ‘3‘

Wenderadius (innen) 1,87 m f

Drehbereich Oberwagen (endlos) 360° 7?

JIB-Typ Regular %

JIB-Lénge 4,20m -4

Vertikale JIB-Drehung 135° :g

Breite Arbeitskorb 091 m m 321012345678 9101112131415161718192021
Lange Arbeitskorb 2,44m

Gesamtgewicht 17.200 kg

Geschwindigkeit (eingefahren) 6,0km/h @ Linge Arbeitsbiihne 9,83 m
Geschwindigkeit (ausgefahren) 1,1km/h Liange Arbeitsbiihne (gedreht Arbeitskorb) 10,03 m
Reifen 385/45-30 @ Breite Arbeitsbiihne (inkl. Rider) 2,50 m
Hydraulikéltank 1651 Breite Arbeitsbihne (Transport) 2,33 m
Batterietyp Lithium-Batterie - wartungsfrei @ Hohe Arbeitsbithne 2,89 m
Batteriekapazitat 80V/420Ah Hoéhe Arbeitsbihne (Transport) 2,89m
Ladegerat - @ Rradstand 2,80 m
Ladegerattyp Einphg;ig\t/ﬂ;(dzdzroei\?hasig Seitlicher Uberhang 1,61 m
Ladezeit von 0 auf 100 % (h)* 5,5 @ sodenfreineit 041 m
Fahrantrieb 54VAC/18kW

Hubantrieb -

Notstromversorgung 12V

Antrieb Hydrostatisch

*Rechnerisch ermittelter Wert. Der Wert kann in Abhangigkeit von den Witterungs-
und Einsatzbedingungen abweichen

NORMENVERWEIS: EN 280, ANSI/SAIA A92.20
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