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DT 3000 Serie

Spezifikationen

1.1 | Hersteller Crown Equipment Corporation
DT 3040-2.0
1.2 | Typ Fahrerstandtyp ohne Plattform klappbare Plattform Heckeinstieg ‘ Seiteneinstieg
s Lenkung mechanisch mechanisch‘elektronisch mechanisch‘ elektronisch
S| 1.3 | Antrieb elektrisch
EZ’ 1.4 | Bedienung Gehgerat ‘ Gehgeréat / Standgerat ‘ Standgerat
1.5 | Tragfahigkeit * Q t 2,0
1.6 | Lastschwerpunkt c | mm 600
1.8 | Lastabstand ** Initialhub gehoben X | mm 900
1.9 | Radstand *** Initialhub gehoben y | mm 1531 1603
o | 21 | Eigengewicht ohne Batterie kg siehe Tabelle 1
g 2.2 | Achslast mit Last vorne/hinten kg siehe Tabelle 1
S 2.3 | Achslast ohne Last vorne/hinten kg siehe Tabelle 1
3.1 | Bereifung Vulkollan
3.2 | ReifengriBe vorne mm 0230x70 \ 0250 x 70 \ 0230x70 \ 0250 70
_ | 3.3 | ReifengrdBe hinten mm 082x110
% 3.4 | Zusatzrader Stiitzrad mm 0125 x 54
3.5 | Rader Anzahl (x = angetrieben) vorne/hinten X+ 2/2
3.6 | Spurweite vorne bto | mm 512
3.7 | Spurweite hinten b11 | mm 370
4.2 | Hohe Hubgeriist eingefahren ht | mm siehe Tabelle 1
4.3 | Freihubhdhe h2 | mm siehe Tabelle 1
4.4 | Hubhéhe h3+h13| mm siehe Tabelle 1
4.5 | Héhe Hubgeriist ausgefahren ha | mm siehe Tabelle 1
4.6 | Initialhub hs | mm 125
4.8 | Fahrerstandhdhe h7 | mm 186 197
§ 4.9 | Deichselhdhe in drive position min./max. h14 | mm 960 / 1460 1056 / 1359 1054/1323 1249
% 4.15 | Gabelhthe gesenkt hi3 | mm 89
% 4.19 | Gesamtldnge **** Initialhub gehoben | mm 1986 2058 2128 /2588 2622 2703
§ 4.20 | Lange **** Initialhub gehoben 2| mm 836 908 978 /1438 1472 1553
5 4.21 | Gesamtbreite b1/b2 | mm 744
4.22 | GabelzinkenmaBe standard hxhxl | mm 60 x 186 x 1150
4.24 | Gabeltragerbreite optionale Langen I mm 650
4.25 | GabelauBenabstand bs | mm 560
4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m2 | mm 29
4.34 | Arbeitsgangbreite *** | 800x1200 mm Initialhub geh. | Ast | mm 2420 2492 2557 /3002 3037 3037 3127
4.35 | Wenderadius *** Initialhub gehoben Wa | mm 1720 1792 1857 /2302 2337 2337 2427
5.1 | Fahrgeschwindigkeit| mit/ohne Last km/h 6,0/6,0 6,5/105195/125|6,8/10,5 9,8/12,5
= 5.2 | Lift Speed mit / ohne Last m/s 0,18/0,30
_*:z; 5.3 | Lowering Speed mit / ohne Last m/s 0,30/0,30
— |58 | Max. Steigfahigkeit | mit/ ohne Last, KB 5 Min. % 6/15
5.10 | Betriebshremse elektrisch
6.1 | Fahrmotor Leistung bei 52 60 Min. / Klasse H | kW 30 | 40 | 30 | 40
6.2 | Hubmotor Leistung bei S3 10 % kw 2,2
& Batterie gemaB DIN 43535 Ibxh | mm B B
2| 6.3 | Max. BatterietroggroBe Ixoxh | mm |212x624x627 284 x 624 x 627
6.4 | Batteriespannung Nennkapazitat K5 V/Ah| 24/240 24 /375
6.5 | Batteriegewicht kg 212 309
+ | 8.1 | Art der Steuerung Antrieb AC-Transistor
<ng 8.4 | Schallpegel gemaB EN 12053 dB(A) 59

* Im Doppelstock-Modus 1000 kg + 1000 kg, im Niederhubwagen-Modus 2000 kg und im Gabelhochhubwagen-Modus 1000 kg

**Initialhub gesenkt + 40 mm
*** Initialhub gesenkt + 58 mm
*** Initialhub gesenkt — 18 mm
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a\uwn DT 3000 Serie Doppelstock-

Gabelhochhubwagen

DT 3040-2.0 klappbare Plattform
mechanische oder elektronische Lenkung
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DT 3000 Serie

Doppelstock-

Gabelhochhubwagen

DT 3040-2.0 feststehende Plattform mit Heckeinstieg
mechanische oder elektronische Lenkung
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DT 3040-2.0 feststehende Plattform mit Seiteneinstieg
elektronische Lenkung
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DT 3000 Serie

Technische Informationen

Tabelle 1
DT 3000-2.0
1.2 |Typ Fahrerstandtyp ohne Plattform klappbare Plattform Heckeinstieg ‘Seiteneinstieg
Lenkung mechanisch mechanisch elektronisch mechanisch | elektronisch
1.4 | Bedienung Gehgerat Gehgerat / Standgerat Standgerat
Hubgeriisttyp L L TF L TF L TF TL
2.1 | Eigengewicht | ohne Batterie kg | 810 | 840 | 830 | 860 | 950 | 930 | 960 | 1050 | 960 | 990 | 1080 1049 1093 1078
vorne | kg | 1835|1865 | 1855|1885 | 1930 | 1920 | 1935 | 1980 | 1890 | 1905 | 1950 1933 1943 1938
2.2 | Achslast mit Last -
hinten | kg | 1225|1255 | 1245 | 1275|1320 [ 1310 | 1325 | 1370 | 1370 | 1385 | 1430 1418 1452 1442
vorne | kg | 185 | 215 | 205 | 235 | 280 | 270 | 285 | 330 | 280 | 295 | 340 263 283 288
2.3 | Achslast ohne Last -
hinten | kg | 875 | 905 | 895 | 925 | 970 | 960 | 975 | 1020 [ 960 | 975 | 1020 1088 1112 1092
4.2 | Hubgeriist eingefahren hi | mm [1270| 1430 | 1270 | 1430 | 1740 | 1270 | 1430 | 1740 | 1270 | 1430 | 1740 1270 1270 1270
4.3 | Freihubhdhe h2 | mm - - | 1385 - - | 1355 1355 -
4.4 | Hubhdhe h3+h13 | mm | 1670 | 2100 | 1670 | 2100 | 2600 | 1670 | 2100 | 2600 | 1670 | 2100 | 2600 1670
4.5 | Hohe Hubgeriist ausgefahren | h4 | mm | 2100 | 2500 | 2100 | 2500 | 3025 | 2100 | 2500 | 3025 | 2100 | 2500 | 3025 2100
6.4 | Batteriespannung Nennkapazitdit K5 |V/Ah| 24/240 24/ 375
Elektrische Anlage / e weicher Bodenmatte mit Zusatzausstattung 13. SchlUsselschalter oder
Batterien integrierter Kontaktmatte 1. Ohne klappbare Plattform PIN-Code Zugangsmodul
24 Volt-System mit Nennbatterie- o fortschrittlicher 2. Feststehende Plattform mit 14. Lastschutzgitter
kapazitaten von 240 bis 375 Ah. Plattformdéampfung Heckeinstieg 15. Work-Assist-Befestigungs-
SerienmaBige Batteriefachrollen ¢ komplett gefederter 3. Feststehende Plattform mit stange
zum horizontalen Batterie- Antriebseinheit Seiteneinstieg 16. Work-Assist-Zubehor
austausch. 6. CAN-Bus-Technik (nur in Kombination mit o Stautaschen
7. lsolierte Steckverbinder von e|ekterﬂISCheI: I_elnkung) o Scannerhalterung
Standardausstattung Deutsch 4. Gewphtsabhang@e e Kieines und mittelgroRes
1. Wartungsfreie Drehstrom 8. Massive Seitenbuigel mit Fliﬁﬁlde—Fah(rersEnds— Klemmbrett
(AC)-Fahr- und Lenkmotoren weicher Seitenpolsterung authangung (nur Tur . .
o und QuickExit-Funktion Plattform mit Heckeinstieg) * Universalhalter flr
2. Das e-GEN® Bremssystem . . ) Datenerfassungssysteme
bietet regeneratives und (nur bei klappbarer Plattform) 5. Intelligentes elektronisches 17 Sonderfarbe
reibungsfreies elektrisches 9. Elektrischer Notausschalter Lenksystem ' .
Bremsen. Mechanische 10. Antriebsrad, Stiitzrader und (nur Gerate mit Plattform) 18. Mastschutzgitter
Bremsung erfolgt nur als Lastrollen aus Vulkolian ¢ Einstellbare Leistungs- 19. Lithium-lonen-
Fe.ststellbre;nse. 11. Single-Lastrollen E(r;i)tfélree ;udz(iifjﬁgvglgidlg atterievorbereitung
8. N.I.'t der X1..O De|chsel 12. Rampenstopfunktion K fahrt
kénnen samtliche Fahrzeug- , urvenia Elektrik
funktionen mit nur einer 13. Batteriestecker DIN 160A * Die intelligente Steuerung -
X 14 Stabiles Chassis mit 10 X » 24\ elektrische Anlage, komplett
Hand bedient werden : akl es - assis rE' mm passt die Lenkkréfte der  geregelt iiber das umfassende
4. Crowns umfassende System- starkem Rammschutz aus jewsiligen Fahrsituation an  Grown Access 12 3 Steuerungs-
steuerung Access 12 3° Stahl und sorgt so fur optimale gy gtem, Kraftige Beschleunigung
« LCD-Anzeige 15. Leicht abnehmbare Lenk- und Fahreigen- und volle Kontrolle bei jeder
e Betriebsstundenzahler Stahiverkleidungen scha}ﬂen . Geschwindigkeit durch den
e Schiissel 16. Einfacher Batteriezugang ¢ ,Active Traction*-System  nahezu wartungsfreien
E,C ussﬁ 0S6s PIN-Cod durch aufklappbare erhéht den Antriebsrad- Drehstrom-Fahrmotor. Sensoren
mschalten per FIR-L.ode Batterieabdeckung druck, sobald die Last iberwachen Funktionsparameter
o Sltart- unld Betriebszeit- 17. Durch den Fahrgeschwindig- zunimmt wie Lenkung, Lastgewicht, Hohe,
d|agnc?st|k . keitswahlschalter kann zwi- 6. Radarmhub-/Senkschalter Fahrmodus, Geschwindigkeit
e Batterieentladeanzeige schen zwei Fahrgeschwindig- auf der linken und rechten und passen die Betriebs-
und Hubunterbrechung keiten ausgewahlit werden Seite der X10-Deichsel einstellungen automatisch den
* 3 auswahlbare 18. Proportionales Heben/ 7. Batteriestecker SBE 160 rot  ewelligen Bedingungen an.
Fahrleistungsprofile Senken 8. Antriebsrad aus Gummi
o Fahrzeggdiagnose mit 19. Hochbelastbare Stitzrader oder Supertrac Antriebseinheit
Ec.htlzlerlh—(FIehlersuch— 20. Komplett gefederte 9. Tandem-Lastrollen Um dem harten Rampenbetrieb
mog lCTM elterj Antriebseinheit 10. Hochbelastbare Doppel- s?andl ZU haltep, sind die Antriebs-
5. FlexRide™ verringert 21 Weiche Bodenmatte mit Stitzrader einheit und Stutzradkomponenten

Schwingungs- und StoBbe-
lastungen auf ein Minimum
durch eine Kombination aus
(nur bei klappbarer Plattform)

integrierter Kontaktmatte
(nur Gerate mit Plattform)

11.

12.

Kuhlhaus- und Korrosions-
schutzausfuhrung

InfoLink®-Vorbereitung

durch eine 10 mm starke
Stahlverkleidung geschitzt.

Ein 12 mm starker Rammschutz
dient dem Schutz der Batterie
und des Hubgestanges.



Der abgerundete Rammschutz
sorgt fr einen groBeren Boden-
abstand im Rampenbetrieb.
Abnehmbare Stahlabdeckungen
sorgen daflr, dass die innen-
liegenden Bauteile vor StéBen
geschutzt werden und zugleich
fUr Wartungsarbeiten leicht
zuganglich sind.

Fahrerstand und
Bedienungselemente

In die DT 3000 Serie wurden
zahlreiche Konstruktions-
maBnahmen zur Verbesserung
des Fahrkomforts und der
Produktivitat integriert.

Die klappbare FlexRide-Plattform
verringert die Ubertragung der
StoBenergie an den Bediener
um mehr als 80 Prozent.
Laderampen kdnnen mit voller
Geschwindigkeit Uberquert
werden. Die auf Lebensdauer
ausgelegte Plattformdampfung
muss nie nachgestellt werden
und ist mit berdhrungslosen
Naherungsschaltern ausge-
stattet, um selbst bei Verun-
reinigungen flr kontinuierlichen
Betrieb zu sorgen.

Die stabilen Seitenbigel
bestehen aus einem 50 mm
starken Stahlrohr und einem
massiven Befestigungssystem
in C-Profilform. Die weichen
Polyurethan-Seitenpolster
bieten dank ihrer Positionierung
ein hervorragendes Ruckhalte-
system mit viel Komfort. Dank
der QuickExit-Funktion (zum
Patent angemeldet) lassen sich
die Seitenblgel leicht hoch-
klappen, was den Zugang zur
Last beschleunigt.

Die Ausfuhrungen mit fest-
stehender Plattform verfigen
Uber patentierte Einstiegsleisten
mit Sicherheitsschalter, der das
Fahrzeug anhalt, sobald sich ein
FuB des Bedieners auBerhalb
der Fahrzeugkontur befindet.
Eine niedrige Einstiegshthe
sowie einer breiter Zugang

mit abgerundeten Konturen
erleichtern dem Bediener den
Ein- und Ausstieg. Die Plattform
mit Heckeinstieg verfugt tber
Seitenpolster, die bei seitlichem
Stand eine weiche Korperstitze
bieten.

DT 3000 SPEC D 10/16, 10
M03386-001-04
Printed in Germany

Die Polsterung der geformten
Rickenlehne an der Seiten-
einstiegsplattform ist weich und
kann zum Anlehnen benutzt
werden.

Die patentierte, gewichtsab-
hangige FlexRide-Fahrerstand-
aufhangung (optional bei fest-
stehender Plattform mit Heck-
einstieg) sorgt fur ultimativen
Fahrkomfort, da die Federung
an das Korpergewicht des
Bedieners angepasst werden
kann.

Die X10 Deichsel, die fiir die
gleichzeitige Bedienung aller
Funktionen mit einer Hand kon-
zipiert ist, sorgt beim Fahren mit
seitlichem Stand fir maximale
Sicht in beide Fahrtrichtungen.
Ein ergonomischer Fahrgeschwin-
digkeitswahlschalter sorgt fur
prazises Manovrieren. Die Griffe
sind mit Urethan Uberzogen und
wirken temperaturneutral und
schwingungsdampfend. Zusatz-
lich sind leicht zu betéatigende
Huptaster in die Griffe integriert.

Durch den Fahrgeschwindig-
keitswahlschalter kann zwischen
zwei voreingestellten Fahr-
profilen ausgewahlt werden.

Je nach Erfahrung oder Einsatz-
erfordernis kann der Bediener
ein entsprechendes Leistungs-
profil wahlen.

Die elektronische Lenkung ver-
bessert die Mandvrierfahigkeit
und das Fahrverhalten, auch
beim Transport schwerer Lasten.
Die intelligente Steuerung passt
die Lenkkréfte der jeweiligen
Fahrsituation an. Kombiniert mit
LActive Traction“ und der
Geschwindigkeitsreduzierung
bei Kurvenfahrt sorgt die
elektronische Lenkung fur
hervorragende Lenk- und
Fahreigenschaften.

Proportionales Heben und
Senken ermdglicht genaues und
sanftes Positionieren der Last.
Das direkte Ansprechverhalten,
die schnellen Hub- und Senk-
geschwindigkeiten sind speziell
fUr die Doppelstock-Anwendun-
gen mit ihrer hohen Umschlags-
leistung entwickelt worden und
das alles bei einem geringen
Gerauschpegel.
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DT 3000 Serie

Umfassende
Systemsteuerung mit
Access 1 2 3°

FUr optimale Leistung und
Kontrolle sorgt die umfassende
Crown Access 12 3
Technologie. Diese stellt eine
Kommunikationsschnittstelle fur
Bediener und Wartungs-
techniker zur Verfigung, dient
als intelligente Koordinations-
stelle und stellt fortschrittliche
Diagnosefunktionen zur Verein-
fachung von Wartungsmaf3-
nahmen zur Verfugung.

Das Display bietet umfangreiche
Diagnosetools, damit Wartungs-
techniker die Ein- und Ausgéange
wahrend des Fahrzeugbetriebs
aktiv Uberwachen kénnen. Ein
Laptop oder Wartungsterminal
ist nicht notwendig. Vergangene
Ereigniscodes einschlieBlich der
letzten 16 Eintrage lassen sich
Uber das Display anzeigen.

Die Anzeige dient als bequeme
Bedienerschnittstelle, die den
Fahrer Uber Veranderungen auf
dem Laufenden halt, die die
Fahrzeugleistung beeinflussen
(Betriebsstunden, Batterie-
entladeanzeige, Bediener-
meldungen, Wartungscodes).
Bei entsprechender Aktivierung
hat der Fahrer die Auswahl aus
drei Leistungsprofilen.

Die Leistungsoptimierung kann
Uber die Anzeige aufgerufen
werden, um die Fahrzeugleistung
in bestimmten Anwendungsfallen
oder auf besonderen Wunsch
des Bedieners individuell einzu-
stellen. Darlber hinaus stehen
bis zu 25 PIN-Codes zur
Vergabe an einzelne Bediener
zur Verfligung, die sich auf
eines der vorprogrammierten
Leistungsprofile beziehen.

Gefederte Antriebseinheit

Fur die Federung der Antriebs-
einheit werden hartverchromte
Stangen und abgedichtete
Gleitlager eingesetzt, um eine
lange Lebensdauer ohne Nach-
justierungen zu erzielen. Die
Federung sorgt flir konstanten
Anpressdruck des Antriebs-
rades und einen 60 mm langen
Federweg, was fur das Befahren
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von Rampen von extremem
Vorteil ist. Das System reduziert
die StoBbelastungen auf das
Fahrwerk, die Fahrzeugkompo-
nenten und den Bediener auf
ein Minimum.

L#Active Traction” (serienm&Big
bei allen Fahrzeugen mit
elektronischer Lenkung) setzt
Hydraulikdruck zur Traktions-
steigerung ein. Besonders auf
steilen oder nassen Rampen
erweisen sich das verminderte
Wegrutschen und die
verbesserte Bremswirkung als
auBerst nutzlich.

e-GEN°® Bremsanlage

Die Leistung des drehmoment-
starken Fahrmotors wird
genutzt, um das Fahrzeug
abzubremsen und in Stillstand
zu halten, bis wieder ein
Fahrbefehl ausgegeben wird;
das trifft auch zu, wenn das
Fahrzeug auf einem Gefélle
eingesetzt wird.

Durch dieses System werden
Einstellarbeiten und Verschlei-
stellen eliminiert und eine
Wartungsfreiheit auf ganzer
Linie erzielt.

Eine automatische Feststell-
bremse schaltet sich ein, wenn
das Fahrzeug gebremst wird
und der Bediener den Fahrer-
stand verlasst oder der Strom
abgeschaltet wird.

Sicherheitsbestimmungen

Das Gerét entspricht den
europdischen Sicherheits-
bestimmungen.

Die angegebenen Mafe und
Leistungsdaten konnen auf
Grund von Fertigungstoleranzen
unter Umstanden leicht variieren.
Die Leistung basiert auf einem
Fahrzeug durchschnittlicher
GroBe und wird durch Gewicht,
Zustand und Ausstattung des
Fahrzeugs sowie der Bedingun-
gen im Arbeitsbereich beein-
flusst.

Crown Produkte und
Spezifikationen unterliegen
etwaigen Anderungen, die
jederzeit ohne Ankindigung
durchgefuhrt werden kénnen.

Europaische Produktionsstéatten:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG

Roding, Deutschland
WWW.Crown.com



