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ESR 1020 Serie

Spezifikationen

11 Hersteller Crown
(Kurzbezeichnung)
Typzeichen des ESR j020—1 4 | ESR j020—1 4 | ESR j020—1 .6 | ESR .1020—1 .6
1.2 Herstellers Neigbarer Nelgbelllrer Neigbarer Nelgbelllrer
S Mast Gabeltrager Mast Gabeltrager
5113 Antrieb elektrisch
§ 1.4 Bedienung mit Bedienersitz
é 1.5 Nenntragfahigkeit t 1,4 [ 1,6
1.6 Lastschwerpunkt o] mm 600
1.8 Gabel ausgefahren mm 202 | 209
1.8a Lastabstand Gabel eingefahren x1 mm siehe Tabelle 6
1.9 Radstand y mm 1380 1475
% 2.1 Eigengewicht ohne Batterie kg 1855 21532 1990 2306 “
% 2.4 Achslast Gabel aysgefahren kg s!ehe Tabelle 3
G |25 Gabel eingefahren kg siehe Tabelle 3
3.1 Bereifung vorn/hinten Vulkollan
EMEE Reifengréfe vorn mm 343 x 114
£z[33 hinten mm 285 x 80
% £l35 Réader Anzahl vorn/hinten (x = angetriebene Rader) 1x/2
3.7 Spurweite hinten b11 mm siehe Tabelle 2
41 Neigung Hubgeriist vor/zurlick o/P ° |siehe Tabelle 4 - siehe Tabelle 4 -
Neigung Gabeltrager vor/zurlck o/p ° - 2/4 - 2/4
4.2 Hoéhe Hubgeriist eingefahren h1 mm |siehe Tabelle 4|siehe Tabelle 5 |siehe Tabelle 4 |siehe Tabelle 5
4.3 Freihub ohne Lastschutzgitter h2 mm |siehe Tabelle 4 |siehe Tabelle 5| siehe Tabelle 4 | siehe Tabelle 5
4.4 Hubhéhe h3 mm |siehe Tabelle 4 |siehe Tabelle 5 | siehe Tabelle 4 |siehe Tabelle 5
4.5 Hohe Hubgerst ausgefanrens Bauhohe, h4 mm |siehe Tabelle 4 |siehe Tabelle 5 | siehe Tabelle 4 |siehe Tabelle 5
ausgefahren ohne Lastschutzgitter
4.7 Bedienerschutzdach-Héhe h6 mm 2175
4.8 Sitzhéhe bezogen auf SIP h7 mm 1125
5 4.10 |Radarmhohe mm 312
21415 |Gabelhghe h13 | mm 38 [ 45
é 4.20 |Vorbaumal 12 mm siehe Tabelle 6
% 4.21 |Gesamtbreite b1 mm 1120
g 422 |GabelzinkenmaBe DIN ISO 2331 R 8 - X‘ TEVE o
O |4.23 |Gabeltriager ISO 2328, Klasse/Typ A, B 2A
4.24 |Gabeltragerbreite ohne Lastschutzgitter b3 mm 750° 750
4.25 |Gabelspreizung b5 mm siehe Tabelle 2
4.26 |Breite zwischen Radarmen b4 mm siehe Tabelle 2
4.28 |Vorschub 14 mm siehe Tabelle 6
4.32 |Bodenfreiheit Mitte Radstand m2 mm 76
4.34.1 Arbeitsgangbreite bei Palette quer, 1000 x 1200 Ast mm siehe Tabelle 6
4.34.2 bei Palette langs, 800 x 1200 Ast mm siehe Tabelle 6
4.35 |Wenderadius Wa mm 1638 1733
4.37 |Ldnge Uber Radarm [7 mm 1800 1895
5.1 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h | 11,0/11,0¢ 11,0/11,0
é 5.2 Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,4/0,6
g 5.3 Senkgeschwindigkeit |mit/ohne Last m/s 0,5/0,5
2|54 |Schubgeschwindigkeit |mit/ohne Last m/s 0,18/0,18
é 5.8 Max. Steigfahigkeit mit/ohne Last % 12/12
- 510 |Betriebsbremse regenerative, elekirisch unterstiitzte regen. /nein | regen./ 1x regen. / 1x regen. / 1x
Lastradbremse
6.1 Fahrmotor Leistung 60 Min. KW 9
_ |62 |Pumpenmotor Leistung bei 15 % ED kW 7,9
% 6.3  |Max. BatteriefachgroBe xHxB | mm siehe Tabelle 1
= 64 Batteriespannung Nennleistung K5 V/Ah 48 / siehe Tabelle 1
- 6.5 Batteriegewicht kg siehe Tabelle 1
6.7 Batterietroghéhe mit/ohne Rollen mm 303 /292
g‘ 10.1 |Arbeitsdruck fiir Anbaugeréat bar 210
B 1107 Schalldruckpegel (Bedienerbereich/Bedienersitz) dB(A) 65

T TL-Mast 2760 mm + Batterietyp Option 5
2 TT-Mast 4440 mm + Batterietyp Option 5
8 TL-Mast 2760 mm + Batterietyp Option 6

4 TT-Mast 4440 mm + Batterietyp Option 6
5 Gabeltrager ohne integrierten Seitenschieber: 810 mm
5 1 km/h weniger in Gabelrichtung flr Gabelstapler ohne Lastradbremsen
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ESR 1040 Serie

Spezifikationen

14 Hersteller_ Crown
(Kurzbezeichnung)
ESR 1040 | ESR 1040 | ESR 1040 ESR 1040 ESR 1040
10 Typzeichen des _1 4 _1 4 j .6 .1 .6 ‘2.0
Herstellers Neigbarer Neigbarer Neigbarer Neigbarer Neigbarer
S Mast Gabeltrager Mast Gabeltrager | Gabeltrager
G [1.3  [Antrieb elektrisch
g 1.4 Bedienung mit Bedienersitz
2|15 Nenntragfahigkeit Q t 1,4 1,6 2,0
1.6 Lastschwerpunkt C mm 600
1.8 Gabel ausgefahren X mm 187 217
1.8a Lastabstand Gabel eingefahren x1 mm Tast‘)irl:s 7 Task;eeﬂs 8 Tastgl:: 7 siehe Tabelle 8
1.9 Radstand y mm 1380 1475
% 2.1 Eigengewicht ohne Batterie kg 20551 23872 2190" 2467 2 25553
2|24 Gabel ausgefahren kg siehe Tabelle 3
8 2.5 Achslast Gabel eingefahren kg siehe Tabelle 3
~ 3] Bereifung vorn/hinten Vulkollan
§ é 3.2 ReifenaréBe vorn mm 343 x 114 343 x 140
% § 3.3 9 hinten mm 285 x 100 * 330 x 100 ° 330 x 100
-“% &35 Réder Anzahl vorn/hinten (x = angetriebene R&der) Ix/2
. 3.7 Spurweite hinten b11 mm siehe Tabelle 2
41 Neigung Hubgeriist vor/zurlick a/p ° Task;eerl:: 4 - Tasblj:: 4 -
Neigung Gabeltrager vor/zurtick o/p ° - 2/4 - 2/4
4.2 Hohe Hubgeriist eingefahren h1 mm Tast‘)znee 2 Tasbleerl?s 5 Tast;eerl?ee; 4 siehe Tabelle 5
4.3 Freihub ohne Lastschutzgitter h2 mm Task;eerl?s 2 Task;eerl?ee 5 Taskleerl:s 4 siehe Tabelle 5
4.4 Hubhohe h3 mm Tast‘)zrl?ee 2 Tastl)irl?ee 5 Tastgl:: 4 siehe Tabelle 5
Hé6he Hubgeriist ausgefahrene Bauhthe, siehe siehe siehe )
45 ausgefahren ohn?e Lastschutzgitter hd | MM | hele4 | Tabele5 | Tabelle 4 siehe Tabelle 5
4.7 Bedienerschutzdach-Hohe | niedrig/serienmaBig/gewinkelt h6 mm 2175/ 2375/ 2554
4.8 Sitzh6he bezogen auf SIP h7 mm 1125
S | 4.10 |Radarmhdhe mm 301 346
2415 |Gabelhthe h13 | mm 38 45
é 420 |VorbaumaB 2 | mm Tai‘iﬂg . T;giﬂ: g Tasblj:: . siehe Tabelle 8
@ 4.21 Gesamtbreite b1 mm 1285
(% 4.22 |GabelzinkenmaBe DIN ISO 2331 eil 22 %8 102 x 1145 45
4.23 | Gabeltrager ISO 2328, Klasse/Typ A, B 2A
4.24 | Gabeltragerbreite ohne Lastschutzgitter b3 mm 750 ¢ 750
4.25 |Gabelspreizung b5 mm siehe Tabelle 2
4.26 |Breite zwischen Radarmen b4 mm siehe Tabelle 2
ieh: ieh ieh .
428 |Vorschub 4 | mm Tasbee”s . T:bi”s g Tasbiuee . siehe Tabelle 8
4.32 Bodenfreiheit Mitte Radstand m2 mm 76
4341 _ _ bei Palette quer, 1000 x 1200 Ast | mm Tai‘;ﬂs . Tasgeeﬂ: g Taséiﬂi . siehe Tabelle 8
Arbeitsgangbreite ! B siehe siehe siehe .
4.34.2 bei Palette langs, 800 x 1200 Ast mm Tabelle 7 Tabelle 8 Tabelle 7 siehe Tabelle 8
4.35 |Wenderadius Wa mm 1645 1734
4.37 |Lange liber Radarm 17 mm 1785 1903
5.1 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h | 11,0/11,07 [ 11,0/11,08 | 11,0/11,0 [ 11,0/11,08
§ 52 Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,4/0,6
-C.;) 5.3 Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,5/0,5
2154 Schubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,18/0,18
5 5.8 Max. Steigfahigkeit mit/ohne Last % 12/12
3 5.10 |Betriebsbremse rLegenerat\ve, elektrisch unterstiitzte regen./nein | regen./1x° | regen./1x | regen./1x°'° | regen./2x
astradbremse
6.1 Fahrmotor Leistung 60 Min. kW 9
. |62 Pumpenmotor Leistung bei 15 % ED kW 7,9 79" 171
% 6.3 Max. BatteriefachgréBe LxHxB | mm siehe Tabelle 1
= 164 Batteriespannung Nennleistung K5 V/Ah 48 / siehe Tabelle 1
- 6.5 Batteriegewicht kg siehe Tabelle 1
6.7 Batterietroghohe mit/ohne Rollen mm 303 /292
g,’ 10.1 Arbeitsdruck fiir Anbaugerat bar 210
3 [10.7 Schalldruckpegel (Bedienerbereich/Bedienersitz) dB(A) 65

ENEE S R

TL-Mast 2760 mm + Batterietyp Option 1
TT-Mast 4440 mm + Batterietyp Option 1
TT-Mast 4145 mm + Batterietyp Option 2
Schmale Radarme 285 x 80 mm

5 Schmale Radarme 330 x 80 mm

5 Gabeltrager ohne integrierten Seitenschieber:
810 mm

71 km/h weniger in Gabelrichtung fur Gabelstapler
ohne Lastradbremsen

& Option fur hohe Fahrgeschwindigkeit:
14,0/ 14,0 km/h
¢ FUr hohe Fahrgeschwindigkeit 14,0 km/h: 2x
0 Fur Schwerlast-Mast: 2x
" Fur Schwerlast-Mast: 17,1 kW
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ESR 1060 Serie

Spezifikationen

1.1 Hersteller (Kurzbezeichnung) Crown
1.2 |Typzeichen des Herstellers ESR 1060-1.4 | ESR 1060-1.6 | ESR 1060-2.0
- |13 Antrieb elektrisch
% 1.4 Bedienung mit Bedienersitz
'® [1.5  |Nenntragfahigkeit Q t 1,4 [ 1,6 [ 2,0
g 1.6 Lastschwerpunkt C mm 600
<118 Gabel ausgefahren X mm 187 | 217
Lastabstand - -
1.8a Gabel eingefahren x1 mm siehe Tabelle 8
1.9 Radstand y mm 1380 1475
=121 Eigengewicht ohne Batterie kg 25341 25571 2661 ?
% 2.4 Gabel ausgefahren kg siehe Tabelle 3
o) Achslast - :
G |25 Gabel eingefahren kg siehe Tabelle 3
X 3.1 Bereifung vorn/hinten Vulkollan
|32 . . vorn mm 343 x 140
K ReifengroBBe - S
§ 3.3 hinten . mm | 285x100° 330 x 100 330 x 100
%ﬁ 35 Rader Anzahl vorrlw/hlnten ) X/
8 (x = angetriebene Réader)
@ 3.7 Spurweite hinten b11 | mm siehe Tabelle 2
4.1 Neigung Gabeltrager vor/zurlick o/B ° 2/4
4.2 Hohe Hubgeriist eingefahren h1 mm siehe Tabelle 5
4.3 Freihub ohne Lastschutzgitter h2 | mm siehe Tabelle 5 *
4.4 Hubhoéhe h3 mm siehe Tabelle 5
4.5 Hoéhe Hubgeriist ausgefahren ausgefahreng Bauhdhe, ohne h4 mm siehe Tabelle 5 **
Lastschutzgitter
4.7 Bedienerschutzdach-Hohe |niedrig/serienmaBig/gewinkelt h6 | mm 2175/ 2375/ 2554
4.8 Sitzhéhe bezogen auf SIP h7 | mm 1113
410 |Radarmhohe mm 301 346
415 |Gabelhdhe h13 | mm 38 45
4.20 |VorbaumaB 12 mm siehe Tabelle 8
4.21 |Gesamtbreite vorn/hinten b1 mm siehe Tabelle 2
) S mm 38 45
4.22 |GabelzinkenmaBe DIN ISO 2331
ex!l | mm 102 x 1145
4.23 |Gabeltrager ISO 2328, Klasse/Typ A, B 2A
4.24 |Gabeltragerbreite mit/ohne Lastschutzgitter b3 | mm 770/750
4.25 |Gabelspreizung b5 | mm siehe Tabelle 2
4.26 |Breite zwischen Radarmen b4 mm siehe Tabelle 2
4.28 |Vorschub 14 mm siehe Tabelle 8
4.32 |Bodenfreiheit Mitte Radstand m2 | mm 76
4.34.1 . . bei Palette quer, 1000 x 1200 Ast | mm siehe Tabelle 8
Arbeitsgangbreite - " :
4.34.2 bei Palette l1angs, 800 x 1200 Ast | mm siehe Tabelle 8
4.35 |Wenderadius Wa | mm 1645 1734
4.37 |Lange liber Radarm 17 mm 1785 1903
5.1 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h 14,0/14,0
5|52 Hubgeschwindigkeit mit 1000 kg Last/ohne Last m/s 0,58/0,80 0,58/0,71
% 5.3 Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,57 /0,57 0,57 /0,50
§ Xpress Senkgeschwindigkeit |mit/ohne Last m/s 1,171
% 5.4  |Schubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,21 /0,21
3 |58 Max. Steigfahigkeit mit/ohne Last % 12/12
5.10 |Betriebsbremse regenerative, elektrisch unterstutzte Lastradbremse regen. / 2x
6.1 Fahrmotor Leistung 60 Min. kW 9
_ |6.2 |Pumpenmotor Leistung bei 15 % ED kW 17,1
% 6.3 |Max. BatteriefachgréBe LxHxB| mm siehe Tabelle 1
= 64 Batteriespannung Nennleistung K5 \//Ah 48 / siehe Tabelle 1
- 6.5 Batteriegewicht kg siehe Tabelle 1
6.7 Batterietrogh6he mit/ohne Rollen mm 303 /292
*g' 10.1 | Arbeitsdruck fiir Anbaugerat bar 210
&3 |10.7 |Schalldruckpegel (Bedienerbereich/Bedienersitz) dB(A) 65

ES N

TT-Mast 4890 mm + Batterietyp Option 1
TT-Mast 4595 mm + Batterietyp Option 2
Schmale Radarme 285 x 80 mm
Schmale Radarme 330 x 80 mm

* mit Lastschutzgitter 1,4/1,6 t -650 mm; 2,0 t -535 mm
** mit Lastschutzgitter 1,4/1,6 t +650 mm; 2,0 t +535 mm




CRauwn

Tabelle 1 Batterie

ESR 1000 Serie

Spezifikationen

DINC DIN B
Batterietyp
Option1 | Option2 | Option 3 | Option 4 | Option5 | Option6 | Option 7 | Option 8
6.4 | Batteriekapazitét Ah | 420-465 | 560-620 | 700-775 | 840-930 | 280-310 | 420-465 | 560-620 | 700-775
6.5 | Batteriegewicht min.-max. | kg | 713-838 | 892-1056 |1063-1258|1241-1467| 542-621 | 709-816 | 890-1027 |1063-1202
6.3 | BatteriefachgroBBe Breite Breite Lange | Hohe
ESR 1020 -1.4 mm - - - - 263 353 443 -
1035 | 784
ESR 1020 -1.6 mm - - - - - 353 443 533
ESR 1040 -1.4 mm 283 355 427 - - - - -
ESR 1040 -1.6 mm 283 355 427 499 - - - -
ESR 1040 -2.0 mm - 355 427 499 - - - -
ESR 1060 -1.4 mm 283 355 427 - - - - - 1223 | 784
ESR 1060 -1.6 mm 283 355 427 499 - - - -
ESR 1060 -2.0 mm - 355 427 499 - - - -
Tabelle 2 Fahrgestellrahmen
ESR 1020 Standard
ESR 1040 Standard Option Option Option
ESR 1060 Standard Option Option Option
3.7 | Spurweite hinten b11 mm 985 1177 1146 1317 1476
Gesamtbreite hinten — Fahrgestell unten b1 mm 1120 1285 1285* 1425* 1575*
4.21
Gesamtbreite hinten - Fahrgestell mittlerer Bereich b1 mm 1108 1269 1269 1269 1269
4.24 | Gabeltrager b3 mm 750 750 750 750 980
4.25 | Gabelspreizung bs mm 695 695 695 695 925
4.26 | Breite zwischen Radarmen b4 mm 905 965 1070 1105 1255
Seitenschub links/rechts | mm 50 70 70 70 100
* Lastradschutz: 20 mm hinzuflgen
Tabelle 3 Achslast
ohne Last mit Last
Gabel vorn hinten gesamt vorn hinten gesamt
ESR 1020-1.4 7500 TT 2.4 ausgefahren kg 1558 1442 3000 783 3617 2400
mit Batterieoption 5 25 |  eingefahren kg 1882 1118 1626 2774
ESR 1040-1.4 7500 TT 2.4 ausgefahren kg 1536 1664 4900 730 3870 2600
mit Batterieoption 1 25 |  eingefahren kg 1930 1270 1596 3004
ESR 1040-2.0 9155 TT 2.4 ausgefahren kg 2150 2373 2503 1042 5481 6503
mit Batterieoption 3 25 | eingefahren kg 2660 1863 2043 4480
ESR 1060-1.4 6090 TT 2.4 ausgefahren kg 1607 1796 2403 807 3996 1803
mit Batterieoption 1 25 | eingefahren kg 2164 1239 1941 2862
ESR 1060-1.6 7950 TT 2.4 ausgefahren kg 1890 2103 4003 1037 4556 s503
mit Batterieoption 3 25 | eingefahren kg 2437 1556 2174 3419
ESR 1060-2.0 9155 TT | 24 ausgefahren kg 2150 2373 1503 1042 5481 6503
mit Batterieoption 3 25 | eingefahren kg 2660 1863 2043 4480

vorn = Antriebsrad

hinten = Lastrader
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ESR 1000 Serie

Tabelle 4 Mastdiagramm ESR 1020/ ESR 1040 Neigbarer Mast

Spezifikationen

4.4 4.2 4.3 4.5 4.1 Neigung Hubgeriist
H . Hub- Eingefah- | Freihub Aus- ESR 1020-1.4 ESR 1020-1.6
ubgerUst .
hGhe ren gefahren ESR 1040-1.4 ESR 1040-1.6
hs hi h2 h4 Vorwarts Ruckwarts \orwarts Ruckwarts
mm 2760 1990 3305 oo 40
mm 3070 2150 3620
mm 3490 2360 4045
mm 3810 2520 4360
TL mm 4080 2650 100 4630 0,5° 3°
mm 4480 2850 5030 1° 3°
mm 4710 2970 5260
mm 4950 3090 5500
Neigbarer | Standard mm 5250 3240 5800
Mast Duty mm 4210 1935 1415* 4740
mm 4680 2090 1570* 5210
mm 5315 2305 1785* 5850 1°
mm 5790 2465 1945* 6325
T mm 6190 2595 2075* 6725 3° 0,5° 3°
mm 6795 2795 2275* 7320
mm 7140 2915 2395* 7675 0.5°
mm 7500 3030 2515* 8035 ’
mm 7700 3235 2710* 8235
* Freihub h2 mit Seitenschub: -100 mm Ausgefahrene Bauhdhe h4 mit Seitenschub: +15 mm
Tabelle 5 Mastdiagramm ESR 1000 Neigbarer Gabeltrager (“Xpress Lower)
HubgerUst Huéﬁdéihe Eingiéhren Fr:i.l?ub Ausgi.f5ahren ESR 1020-1.4 | ESR 1040-1.4 | ESR 1040-1.6 | ESR 1040-2.0
T he hi ho hu ESR 1020-1.6 | ESR 1060-1.4 | ESR 1060-1.6 | ESR 1060-2.0
mm 4440 2020 1345 5015 ° ° ° -
mm 4890 2170 1495 5465 [ ° ° -
mm 5340 2320 1645 5915 ° ) ° -
mm 5790 2470 1795 6365 ° ° ° -
mm 6090 2570 1895 6665 ° ° ° -
mm 6690 2770 2095 7265 ° ° ° -
mm 7140 2920 2245 7715 ° ° ° —
. mm 7500 3040 2365 8075 o ° ° —
Nggg:{_ er Heavy |_mm [ 7950 3190 2515 8525 o . o Z
N . Dut mm 8415 3345 2670 8990 ° ° ° -
tragermit | Duty = gg50 3490 2815 9425 . . . -
4 Rollen mm 9090 3570 2895 9665 D D o -
mm 9450 3690 3015 10025 - ° ° -
mm 9900 3840 3170 10475 — ° ° -
mm 10230 3950 3280 10805 - ° ° -
mm 10500 4040 3365 11070 - ° ° -
mm 10700 4205 3535 11270 — ° ° =
mm 10835 4250 3580 11405 - ° ° —
mm 11045 4320 3650 11615 — ° ° —
Neigbarer mm 10835 4250 3580 11460 — - ® -
Gabel- Super | mm 11045 4320 3650 11670 - - ® -
trager mit Duty
6 Rollen mm 11435 4450 3780 12060 - - ® -
mm 4145 2020 1350 4770 - - - [0
mm 4595 2170 1500 5220 - - - 0]
mm 5495 2470 1800 6120 - - - 0]
mm 6395 2770 2100 7020 - - - 0]
mm 6845 2920 2250 7470 - - - ©)
Heavy mm 7205 3040 2370 7830 - - - ©)
Duty mm 8120 3345 2675 8745 - - - 0}
mm 9155 3690 3020 9780 - - - @
Neigbarer mm 9605 3840 3170 10230 - - - 0}
Gabel- mm 9935 3950 3280 10560 - - - 0}
tréager mit mm 10835 4250 3580 11460 - - - )
6 Rollen mm 11435 4450 3780 12060 — — - 0]
mm 12010 4640 3970 12635 — - — [©0)
mm 9935 4420 3750 10560 - - - @
mm 10835 4720 4050 11460 - - - @
Super mm 11435 4920 4250 12060 - - - @
Duty mm 12000 5110 4435 12620 - - - @)
mm 12600 5310 4635 13220 - - - @)
mm 13000 5445 4770 13625 - - - @)
mm 13560 5630 4960 14185 - — - @)
*ESR 1060 Xpress Lower eingefahren h1 und Freihub h2 80 + 5 mm addieren und ausgefahren h4 max. 90 mm addieren e = verflgbar

® = Batterietyp Option 1 nicht verfligbar
®@ = Batterietyp Option 1 und Batterietyp
Option 2 nicht verflgbar




Tabelle 6 Arbeitsgangbreite ESR 1020

ESR 1000 Serie

Spezifikationen

ESR 1020 1.8a 4.20 428 433
PalettengroBe Gabelstaplerkonfiguration Lastabstand | VorbaumaB Vorschub Arbzlts_gang- At_:mes“sung
reite hinzufiigen
Palette | Linge x Breite | Kapazitét | Batterie- | ogt X1 L2 L4 AST3 Integriener | Tripjex-
groBe schieber Mast
DIN 14 | 16 | 14 | 16 | 14 | 16 | 14 | 16 o il
43531B
mm Ah Typ mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
280-310 | Optons | TL | 472 | 1166 | - 674 ~ | 2522 | -
420-465 | Option6 | TL | 387 | 482 | 1251 | 1251 | 580 | 684 | 2567 | 2612 17
Buro | 800X 1200 monn =600 | Opton7 | TL | 297 | 392 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2621 | 2659 4
700-775 | Opton8 | TL ~ [ 302 | - [ 1431 | - | 504 | - | 2713 -
280-310 | Optons | TL | 472 | - | 1166 | - | 674 | - | 2660 | -
420-465 | Option6 | TL | 387 | 482 | 1251 | 1251 | 580 | 684 | 2745 | 2755 26
Euro 1200x800 50 "600 | Option7 | TL | 207 | 392 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2826 | 2835 22
700-775 | Option8 | TL Z 302 | - 1431 | - | 504 | - | 2017 -
280-310 | Optons | TL | 472 | - | 1166 | - | 674 | - | 2638 | -
420-465 | Option6 | TL | 387 | 482 | 1251 | 1251 | 580 | 684 | 2696 | 2726 21
Bsl 1000x 1200 =500 "600 | Option7 | TL | 297 | 392 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2763 | 2788 7
700-775 | Option8 | TL — [ 302 | - | 1431 | - | 504 | - | 2854 -
280-310 | Optons | TL | 472 | - | 1166 | - | 674 | - | 27122 | -
420-465 | Option6 | TL | 387 | 482 | 1251 | 1251 | 580 | e84 | 2793 | 2808 25
Bsl 1200x 1000 =50 "600 | Option7 | TL | 297 | 892 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2871 | 2884 21
700-775 | Opton8 | TL ~ [ 302 | - | 1431 | - | 504 | - | 2961 -
280-310 | Optons | TL | 472 | - | 1166 | - | 674 | - | 2744 | -
. 420-465 | Option6 | TL | 387 | 482 | 1251 | 1251 | 589 | 684 | 2810 | 2831 23
Australien| 1165 X 1165 1= 000 [ Option7 | TL | 297 | 392 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2884 | 2901 19
700-775 | Option8 | TL ~ [ 302 | - [ 1431 | - | 504 | - | 2975 -
280-310 | Optons | TL | 472 | - | 1166 | - | 674 | - | 2782 | -
. 420-465 | Option6 | TL | 387 | 482 | 1251 | 1251 | 589 | 684 | 2849 | 2869 23
Asien | 12001200 =0 T Opton7 | TL | 297 | 892 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2923 | 29040 19
700-775 | Opton8 | TL Z [ 302 | - [ 1431 | - | 504 | - | 3013 -
280-310 | Optons | TL | 472 | - | 1166 | - | 674 | - | 2742 | -
GMA | .o o1 | 420-465 | Option6 | TL | a87 | 482 | 1251 | 1251 | 569 | 684 | 2813 | 2820 25 ’
40" x 48" 560-620 | Option7 | TL | 297 | 392 | 1341 | 1341 | 499 | 594 | 2891 | 2904
700-775 | Option8 | TL ~ [ 302 | - | 1431 | - | 504 | - | 2982 -
Tabelle 7 Arbeitsgangbreite  ESR 1040 Neigbarer Mast
ESR 1040 1.8a 4.20 428 433
PalettengroBe Gabelstaplerkonfiguration Lastabstand |VorbaumaB| Vorschub Arbents_gang- Alf)mes:sung
breite hinzufiigen
Palette | Léange x Breite Kapazitat Baﬁ“eBrie_ Hggge' X1 L2 L4 AST3 Intsegitrsnr’fer Triplex-
DN 14 | 16 | 1416 | 14 | 16 | 14 | 16 | Sofeper | Mest
43531C
mm Ah Typ mm mm mm mm mm mm mm mm mm
420 - 465 Option1 | TL | 452 | 547 | 1186 | 639 | 734 | 2539 | 2501
Euro | 800 x 1200 560 - 620 Option2 | TL | 385 | 480 | 1253 | 572 | 667 | 2575 | 2620 16 12
700-775 Option3 | TL | 315 | 410 | 1323 | 503 | 598 | 2617 | 2656
420 - 465 Option1 | TL | 452 | 547 | 1186 | 639 | 734 | 2694 | 2706
Euro 1200 x 800 560 - 620 Option2 | TL | 385 | 480 | 1253 | 572 | 667 | 2753 | 2764 26 21
700 - 775 Option3 | TL | 315 | 410 | 1323 | 503 | 598 | 2816 | 2825
420 - 465 Option1 | TL | 452 | 547 | 1186 | 639 | 734 | 2658 | 2602
BSI 1000 x 1200 560 - 620 Option2 | TL | 385 | 480 | 1253 | 572 | 667 | 2705 | 2734 20 16
700 - 775 Option3 | TL | 315 | 410 | 1323 | 503 | 598 | 2756 | 2781
420 - 465 Option1 | TL | 452 | 547 | 1186 | 639 | 734 | 2745 | 2763
BSI 1200 x 1000 560 - 620 Option2 | TL | 385 | 480 | 1253 | 572 | 667 | 2802 | 2817 24 20
700-775 Option3 | TL | 315 | 410 | 1323 | 503 | 598 | 2861 | 2875
420 - 465 Option1 | TL | 452 | 547 | 1186 | 639 | 734 | 2766 | 2790
Australien| 1165 x 1165 560 - 620 Option2 | TL | 385 | 480 | 1253 | 572 | 667 | 2819 | 2840 23 19
700 - 775 Option3 | TL | 315 | 410 | 1323 | 503 | 598 | 2875 | 2894
420 - 465 Option1 | TL | 452 | 547 | 1186 | 639 | 734 | 2804 | 2827
Asien | 1200x 1200 560 - 620 Option2 | TL | 385 | 480 | 1253 | 572 | 667 | 2857 | 2878 23 19
700 - 775 Option3 | TL | 315 | 410 | 1323 | 503 | 598 | 2014 | 2032
420 - 465 Option1 | TL | 452 | 547 | 1186 | 639 | 734 | 2765 | 2783
409';/'28,, 1219x 1016 560 - 620 Option2 | TL | 385 | 480 | 1253 | 572 | 667 | 2822 | 2837 24 20
700-775 Option3 | TL | 315 | 410 | 1323 | 503 | 598 | 2882 | 2895
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Tabelle 8 Arbeitsgangbreite ESR 1040 / ESR 1060 Neigbarer Gabeltrager

ESR 1000 Serie

Spezifikationen

ESR 1060 6.4 4.20 1.8a 4.28 4.33&4.34
Batterie VorbaumaB Lastabstand Vorschub LastgroBe Arbeitsgangbreite
Wa 12 x1 14 Lange Breite VDI
kg mm Ah mm mm mm mm mm mm
800 1200 2591
1200 800 2778
420 - 465 1281 357 544
1000 1200 2724
1200 1000 2825
800 1200 2626
1200 800 2830
1400 1645 560 - 620 1338 300 487
1000 1200 2767
1200 1000 2875
800 1200 2674
1200 800 2896
700-775 1410 228 415
1000 1200 2823
1200 1000 2938
800 1200 2631
1200 800 2788
420 - 465 1288 445 662
1000 1200 2751
1200 1000 2840
800 1200 2662
1200 800 2839
560 - 620 1345 388 605
1000 1200 2791
1200 1000 2888
1600 1734
800 1200 2705
1200 800 2904
700 -775 1417 316 533
1000 1200 2844
1200 1000 2950
800 1200 2752
1200 800 2970
840 - 930 1489 244 461
1000 1200 2899
1200 1000 3013
800 1200 2662
1200 800 2839
560 - 620 1345 388 605
1000 1200 2791
1200 1000 2888
800 1200 2705
1200 800 2904
2000 1734 700-775 1417 316 533
1000 1200 2844
1200 1000 2950
800 1200 2752
1200 800 2970
840 - 930 1489 244 461
1000 1200 2899
1200 1000 3013




ESR 1000 Serie Technische Information

Standard e / Option o

Gabelstaplerausstattung

1120 mm Gesamtbreite

1285 mm Gesamtbreite

1425 mm Gesamtbreite

15675 mm Gesamtbreite

Tragfahigkeit von 1400 kg bei einem Lastschwerpunkt von
600 mm

Tragfahigkeit von 1600 kg bei einem Lastschwerpunkt von
600 mm

Tragfahigkeit von 2000 kg bei einem Lastschwerpunkt von
600 mm

Batteriefach

48V 280-310 Ah

48V 420-465 Ah

48V 560-620 Ah

48V 700-775 Ah

48V 840-930 Ah

Batterierollen fir horizontalen Batterieauszug

DIN 160 Rema-Steckverbinder

SBE 160 Steckverbinder blau

SB 350 Steckverbinder blau

Lithium-lonen-fahig

Bedienelemente und Instrumente

Gena® Betriebssystemsteuerung
7"-Touchscreen-Farbdisplay mit Navigationstastenfeld
Displaysteuerung tber den Display-Controller
Schllsselloses Einschalten per PIN-Code
SchlUsselloses Anlassen mittels N&herungsleser (HID)
Schlusselschalter

Fahrt-/Lenkrichtungsanzeiger

Echtzeituhr und Datumsanzeige

Batterieentladeanzeige mit Hubabschaltung
Betriebsstundenzahler fur diverse Systemfunktionen
Fingertip-Hydraulikbedienelemente
Kreuzhebel-Hydraulikbedienelemente
Multifunktions-Hydraulikbedienelemente
Fahrfunktionen

Geschwindigkeitsreduzierung bei Kurvenfahrt

e-GEN® Bremssystem

OnTrac™ Anti-Rutsch-Traktionskontrolle
Lastradbremssystem
Rampenhaltefunktion/automatische Bremsfunktion fir Gefalle
und Einschubregale

Elektromechanische Parkbremse

Wahlbare Leistungsstufen (F1, F2, P1, P2, P3)

360 Select™ Lenksaule + Anzeige

Hubfunktionen

Patentierte versetzte Mastkonstruktion

Neigbarer Duplex-Mast (TL)

Neigbarer Triplex-Mast (TT)

Integrierter Seitenschieber flr neigbare Masten
Triplex-Mast (TT) mit neigbarem Gabeltréger und Seitenschub
Xpress Lower™, schnellere Mastabsenkgeschwindigkeit inkl.
regenerative Senkfunktion

Neige- und Seitenschub-Einzelaktivierung
Neigepositionshilfe (TPA)

Hubhohenanzeige

Lastgewichtanzeige

Freihubanzeige

Hubhéhenvorwahl (AHS)

Resttragfahigkeitsanzeige (CDM)
Seitenschieber-Positionshilfe (SPA)
Hubgeschwindigkeitsbegrenzung vor maximaler Hohe
Fahrgeschwindigkeitsreduzierung ab einer Hubhéhe von
1000 mm

Fahrgeschwindigkeitsreduzierung Uber Freihub

Funktion ,Keine Last auf Radarm* + Ubererckungsschalter
Einfahrbegrenzung und Uberbriickungsschalter

Fiinf Hubabschaltungen mit Uberbriickungsschalter
einschlieBlich zonenabhangiger Hubstopp
Farbkamerasystem (montiert an Gabel oder Mast)
Gabeltréager ISO-Klasse 2A

Gabelspitzenmarkierungen

Lastschutzgitter

ESR 1020
ESR 1040
ESR 1060
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Standard e / Option o

ESR 1020
ESR 1040
ESR 1060

Hydraulikfunktionen

4. Hydraulikfunktion

5. Hydraulikfunktion

6. Hydraulikfunktion

Bedienerkomfort
Panorama-Bedienerschutzdach

Patentiertes Freisicht-Bedienerschutzdach
Plexiglas- oder Gitter-Bedienerschutzdachabdeckung
Sitz MSG 65 mit verstellbarer Lordosenstiitze
FlexBack™ Rickenlehne (nur bei Sitz MSG 65)
Gefederter Sitz

Beheizter Vinylsitz

Beheizter Stoffsitz

Kopfstitze

An der Armlehne montierte Bedienelemente
Verstellbare Armlehne, vor + zurtick
Neigbare Armauflage

Mit Werkzeugen verstellbare Lenksaule
Ohne Werkzeuge verstellbare Lenksaule
Automobil-konforme Fahr- und Bremspedale
Mehrere Staufacher fir Werkzeuge

Niedrige, breite Einstiegsstufe

Arbeitsflache mit Klemmbrett

Verstellbare Armlehne

D4 Armlehne

Im Bedienerbereich montierte Armlehne
Am Sitz montierte Armlehne (nur bei Sitz MSG 65)
Neigbares Display

Sicherheitsfunktionen

Sicherheitspedal

Schalter ,Sitz*

Notausschalter

Sicherheitshinweise

Arbeitsscheinwerfer (Halogen oder LED)
Blinklicht (LED)

Punktscheinwerfer (Blau oder Rot)
Akustischer Fahralarm

Ruckspiegel

Laserpositionierhilfe
Instandhaltungsfunktionen
Ereigniscodeverlauf

Eingebautes Diagnosesystem

InfoPoint™ Karten

Blrstenlose Wechselstrommotoren
Herausschwenkbare Sitzhaube flr bequemen Zugang
Anbindungsbereit

InfoLink® Flottenmanagementsystem, integriert
Work Assist® Zubehor

Klemmbrett

Scannerhalterung

Einstellbarer Schwenkarm flr LVS-Monitor
12-, 24- oder 48-V-Stromversorgung
Leseleuchte

Abfallbehélter

Getrankehalter

Ablagetasche

USB-Anschluss

Sonderanwendungen
Bedienerschutzdach fur Einfahrregale
Gangfuhrungsrollen

Kuhlhausausfihrung bis =30 °C
Kuhlhauskabine mit Umgebungsregelung
Schmale Radarme (1070 mm innen)
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Verflgbar auf ESR 1020-1.4

Nicht bei Kiihlhauskabine

Verfugbar auf ESR 1020-1.6

Nur 1600 und 2000 kg

Abhéngig von Mast, Tragféhigkeit und Fahrgeschwindigkeit

FUr neigbaren Mast

Nicht zutreffend fUr neigbaren Mast

Halt Gabeln Uber Radarmhdhe an, wenn Mast eingefahren wird
Kamerasystem nicht flr Neigemast/Mastkamera nur Uber 6090 mm
ESR 1020, Armlehne fest

Obligatorisch fir Hubhdhenvorwahl, 5. Hydraulikfunktion, Sitzheizung,
Uberbriickungsknopf

Abzug mdglich

Alle 1400/1600-kg-Hubhdhen inkl. SD-Mast, nicht bei Batterie mit 420-465 Ah
Nicht verfUigbar mit Xpress Lower™
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Bedienerbereich und
Steuerelemente

Eine niedrige und breite Komfort-
stufe beschleunigt den Einstieg.
Rutschfeste Bodenmatte gewahr-
leistet einen einfachen und siche-
ren Ein- und Ausstieg. Nach Ein-
nehmen der Sitzposition lasst sich
die Bedienerposition an die GroBe
des Bedieners anpassen.

Ein 7"-Farb-Touchscreen (17,8 cm)
stellt Echtzeitinformationen Gber
den Betriebsstatus des Gabel-
staplers bereit. Das Display lasst
sich mit dreizehn wahlbaren
Widgets anpassen.

Fahrtrichtungsschalter, Zubehor-
steuerung, Hubhéhenvorwahl

und alle Hydraulikfunktionen sind
direkt erreichbar. Bediener kdnnen
den Gabelstapler mandvrieren,
wahrend sie Hub- und Anbauge-
ratefunktionen zur Steigerung der
Produktivitat kombinieren.

Die breite und weiche ergono-
mische Armlehne I&sst sich in
Langsrichtung einstellen. Es ste-
hen funf leicht zugangliche Stau-
facher und ein optionaler integ-
rierter USB-Anschluss zum Laden
mobiler Gerate zur Verfiigung.

Gena® Betriebssystem

Das Stapler-Betriebssystem der
nachsten Generation von Crown
mit integriertem InfoLink® bietet
optimale Leistung und ermdglicht
es Bedienern und Technikern,
wichtige Informationen leicht ein-
zusehen, zu verstehen und zu
nutzen. Diese erweiterte Echt-
zeiterfahrung beim Fahrzeugma-
nagement bietet eine datenreiche
Benutzererfahrung und ermdglicht
eine unubertroffene Kontrolle aller
wichtigen Fahrzeugsysteme:

e Fahrmotorsteuerung

e Hydraulikventil- und
Motorsteuerung

e | enk- und Bremsmotorsteuerung

¢ Programmierbare Leistungs-
profile

e Personalisierte Informationen/
erweiterte Diagnoseanzeige/
Bedienermeldungen

e Sicherheitspriflisten und
Dynamic Coaching

Die Gena Benutzererfahrung ist
darauf ausgelegt, das Display fur
die anstehende Aufgabe anzu-
passen. Bildschirme bieten zudem
kontextabhangige Hilfe, einschliel3-
lich Warnungen, automatisierte
Unterstltzung, dynamische Daten
und Coaching.

Das Crown Display dient zur ein-
fachen Fehlerdiagnose, zum Auf-
rufen der Wartungsinformationen

ESR 1000 SPEC DE 08/22 10
MO03100-001-03
Gedruckt in Deutschland

und zum Einstellen von Leistungs-
parametern. Es werden keine
Handsetgeréate oder Laptops
bendtigt: Alle Funktionen sind an
Bord vorhanden und kénnen leicht
verwendet werden.

Produktivitatsfunktionen
Steigern Sie lhre Produktivitat mit
optionalem Xpress Lower™ und
Schwerstlast-Mast. Mit dieser
exklusiven Technik kénnen Sie die
Senkgeschwindigkeit verdoppeln,
was zu erheblichen Zeit- und
Geldeinsparungen fuhrt.

Die Hubhdhenvorwahl mit One-
Touch-Bedienung ermoglicht das
prazise Stoppen der Last auf den
programmierten Regalhdhen. Die
Neigepositionshilfe mit Kompen-
sation der Mastdurchbiegung stellt
sicher, dass die Gabel unabhangig
vom Gewicht der Last horizontal
zum Boden ist. Die Resttragfahig-
keitsanzeige stellt bei Erreichen
der Grenzen visuelle Hinweise und
Warnungen bereit. Die Vorschub-/
Einfahrgeschwindigkeit des Masts
passt sich abhangig von der
Hubhohe und der Last an, um
einen sichereren Umschlag zu
gewahrleisten.

Fahrsteuerung

Die OnTrac™ Traktionskontrolle
Uberwacht die Fahrzeugdynamik,
optimiert die Zugkraft, verringert
das Durchdrehen der Rader beim
Beschleunigen, verhindert das
Blockieren beim Bremsen und
kann die Lebensdauer der Reifen
verlangern. Sie erhéht die Fahr-
leistung in nassen und staubigen
Bereichen und in Kuhlhdusern.

Fahrt

Das Crown AC Fahrsystem ist als
Fahrsteuerungs-Regelschleife aus-
gefuhrt, die die Batterieladung fur
eine konstante Spitzengeschwin-
digkeit ausnutzt. Die von Crown
entwickelten und hergestellten
Drehstrommotoren, Steuerungen
und Antriebsmodule wurden
speziell fir den Staplereinsatz
konzipiert.

Die intelligente Geschwindigkeits-
reduzierung bei Kurvenfahrt von
Crown erkennt, ob in eine Kurve
hineingefahren oder die Kurve
verlassen wird. Dazu werden der
Radwinkel, die Fahrt- und die
Lenkrichtung analysiert. Anschlie-
Bend werden Geschwindigkeit
und Beschleunigung automatisch
korrigiert, um fir maximale Si-
cherheit beim Fahren zu sorgen.
Die Rampenhaltefunktion ist eine
automatische Bremsfunktion flr
Gefalle und Einschubregale.

Zertifiziertes Qualitatsmanagement-

Iso 9001 system fiir Design, Entwicklung,

Herstellung, Verkauf und Produki-
unterstiitzung von Flurfdrderzeugen.

ESR 1000 Serie

Hydrauliksystem

Die Transistorsteuerung fur den
Pumpenmotor und die Proportio-
nal-Hydraulikventile ermdglichen
eine punktgenaue und feinflhlige
Ausfuhrung aller Hydraulikfunktio-
nen. Samtliche Hydraulikparame-
ter, wie z. B. Hub-, Senk-, Neige-,
Seitenschub- und Mastvorschub-
geschwindigkeit, sind ebenfalls
individuell einstellbar und kénnen
somit den unterschiedlichen Ein-
satzen angepasst werden.

Schubmast

Der einzigartige, versetzte Frei-
sichtmast von Crown sorgt in
jeder Hohe fUr exzellente Sicht.
Schraggestellte Mastquerverbin-
dungen in Kombination mit gefa-
cherten Schutzdachverstrebungen
ermdglichen eine gute Sicht in
allen Hubhohen. Zur Sichtverbes-
serung wurden die Schlauch- und
Kettenlaufrollen schrag angeord-
net.

Zum ESR 1020 und ESR 1040
gehort eine Auswahl an Duplex-
und Triplex-Masten mit begrenz-
tem oder vollem Freihub. Neigbare
Masten kénnen unebene Bdden
ausgleichen, die beim Einsatz in
nassen Bereichen und im Freien
Ublich sind.

Die Modelle ESR 1040 und ESR
1060 sind mit Triplex-Schwer- und
Schwerstlastmasten mit Vollfrei-
hub, integriertem Seitenschieber
und neigbarem Gabeltrager aus-
gestattet. Durch die Verstarkung
der Mastprofile werden statische
und dynamische Durchbiegungen
beim Einlagern schwerer Lasten in
groBer Hohe minimiert.

Antriebsmodul

Ein &uBerst effizientes Antriebs-
modul mit Rheintacho-Dreh-
zahlmesser, Schragverzahnung,
integriertem Kegelrad und stehend
montiertem, gerauschreduziertem
Drehstromfahrmotor (AC) sorgt

flr leise, kraftvolle Fahrleistung.
Das groB3e Vulkollan™ Antriebs-
rad bietet eine hohe Tragfahigkeit,
eine lange Lebensdauer und einen
hervorragenden Fahrkomfort.

Lenkung

Mit dem Lenksystem 360 Select™
kann der Bediener zwischen einer
180°- und 360°-Drehung des
Lenkrads wahlen — je nach Ein-
satzart sowie personlichen Fahig-
keiten und Préferenzen. Wenn
eine nicht veranderbare Einstel-
lung gewuinscht wird, kann das
System auch in einer der Betriebs-
arten passwortgeschitzt gesperrt
werden.

CRawn

Technische Information

Bremsen

Eine Scheibenbremse auf der
Lauferwelle des Fahrmotors, die
mit einer regenerativen e-GEN
Motorbremsung kombiniert wird,
sorgt fur ein sicheres Bremsen mit
weniger Komponenten und mit
geringerem Wartungsbedarf.

Die Betriebsbremse wird per FuB3-
pedal aktiviert. Der Stapler kann
auch durch Fahrtrichtungsumkehr
mittels Gegenstromverzdgerung
weich zum Stillstand gebracht
werden.

Die Parkbremse wird automatisch
betatigt, wenn das Fahrzeug zum
Stehen kommt. Sie wird automa-
tisch geldst, sobald der Bediener
die FUBe auf beide Pedale gestellt
und die Fahrtrichtung gewahlt hat.

Motoren

Die von Crown hergestellten
Wechselstrommotoren zeichnen
sich durch ein starkes Drehmo-
ment und eine nahtlose Fahrtrich-
tungsumkehr aus. Die Fahr- und
Hydraulikmotoren sind Uberdi-
mensioniert, um eine Uberlegene
thermische Belastbarkeit zu bie-
ten. Sie eignen sich besonders fur
Anwendungen mit groBen Hub-
héhen, hohen Lasten und hohen
Umgebungstemperaturen.

Sicherheitsbestimmungen
Das Gerat entspricht den europai-
schen Sicherheitsbestimmungen.
Die angegebenen MaBe und
Leistungsdaten kénnen aufgrund
von Fertigungstoleranzen unter
Umsténden leicht variieren. Die
Leistungsdaten beziehen sich auf
ein Serienfahrzeug. Sie werden
durch Gewicht, Zustand des Fahr-
zeugs, Art seiner Ausstattung und
Arbeitsbedingungen beeinflusst.
Crown behalt sich Anderungen an
Produkten und Daten ohne Vor-
ankUndigung vor.

Dateniibertragung

Der Stapler verflUgt Uber ein draht-
loses Datentbertragungssystem,
das Stapler- und Nutzungsdaten
elektronisch erfasst (insbesondere
Betriebsstunden, Ladezustand
der Batterie, Status bestimmter
Teile, die Verschleil3, StéBen usw.
unterliegen) und die Daten fiir Ser-
vice- und Wartungszwecke sowie
fUr statistische Auswertungen
automatisch an Crown Ubermittelt
(Abzug moglich fur ESR 1020 und
ESR 1040). Handler mussen ihre
Kunden entsprechend informieren.

Européische Fertigungsstatten:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Deutschland

Wwww.crown.com



